LE MACCHINE
FILA A
Le macchine

■
1. SCRIVI I QUATTRO ELEMENTI CARATTERISTICI DI UNA FORZA, E RAPPRESENTALI SUL PIANO CARTESIANO

	ELEMENTO CARATTERISTICO
	RAPPRESENTAZIONE
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■
2. SCRIVI LE DUE MACCHINE SEMPLICI FONDAMENTALI, E DUE ESEMPI DI MACCHINE COMPLESSE

	MACCHINE SEMPLICI FONDAMENTALI
	MACCHINE COMPLESSE

	A. ...............................................

B. .................................................
	A. ...............................................

B. .................................................
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■
3. INDICA IL COMPLETAMENTO CORRETTO

A.
Se, in condizioni di equilibrio, la forza motrice è più intensa della resistente, avremo una macchina vantaggiosa/svantaggiosa.

B.
Se, in condizioni di equilibrio, la forza motrice è meno intensa della resistente, avremo una macchina vantaggiosa/svantaggiosa.

C.
Se, in condizioni di equilibrio, la forza motrice è ugualmente intensa alla resistente, avremo una macchina indifferente/inutile.
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■
4. COMPLETA

	DISEGNO
	TIPO DI LEVA
	DESCRIZIONE
	ESEMPIO
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Organi di trasmissione del moto

■
1. INDICA LA SCELTA CORRETTA

A.
Le cinghie sono anelli costituiti da:

a.
Gomma

b.
Alluminio

c.
Lega d’acciaio

B.
Nella cinghia incrociata, la puleggia condotta gira:

a.
Nello stesso verso rispetto alla puleggia motrice

b.
Nel verso opposto rispetto alla puleggia motrice

c.
Di moto alternativamente orario e antiorario

C.
La velocità della ruota dipende:

a.
Dal suo diametro

b.
Dal materiale di cui è fatta

c.
Dall’attrito agente sulla sua superficie

D.
Se il raggio della ruota condotta è un terzo di quello della motrice, la velocità di uscita sarà, rispetto a quella di entrata:

a.
Un terzo

b.
Il triplo

c.
Il cubo

E.
Il giunto cardanico permettere di trasmettere moto tra alberi:
a.
In asse

b.
Fuori asse

c.
Molto distanti fra loro

F.
La macchina a vapore (due risposte):

a.
Sfrutta l’espansione dei gas per ricavare energia meccanica

b.
Fu inventata in Cina

c.
Comportò l’inizio della Rivoluzione Industriale
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■
2. INDICA SE LE SEGUENTI AFFERMAZIONI SONO VERE O FALSE

	A.
 La trasmissione non può modificare le caratteristiche del movimento. 
	V F

	B.
 Il motore elettrico produce direttamente un moto rettilineo alternativo.
	V F

	C.
 La biella è un’asta rigida collegata al pistone.
	V F

	D.
 Il collegamento della biella con la manovella produce moto rotatorio.
	V F

	E.
 Nella ruota dentata, il dente della ruota condotta conduce quello della ruota oziosa. 
	V F
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Il motore a combustione interna

■
1. CLASSIFICA LE IMMAGINI

Il motore a scoppio:

Scoppio; scarico; aspirazione; compressione;
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■
2. ELENCA LE CARATTERISTICHE DEL MOTORE A SCOPPIO E DEL MOTORE DIESEL

	CARATTERISTICA
	A SCOPPIO
	DIESEL

	Numero tempi
	…………………
	…………………

	Presenza candela
	…………………
	…………………

	Combustibile
	…………………
	…………………
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■
3. SCRIVI LA DEFINIZIONE DI

A.
Rapporto di trasmissione:……………………………………………………………………

……………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………
B.
Downsizing: ……………………………………………………………………………..……

……………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………
C.
Statore: …………………………………………………………………………………….…

……………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………
D.
Spazzole: ………………………………………………………………………………………

……………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………
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Le macchine automatiche

■
1. INDICA SE LE SEGUENTI AFFERMAZIONI SONO VERE O FALSE

	A.
L’obiettivo della burotica è automatizzare il lavoro d’ufficio.
	V F

	B.
I robot antropomorfi hanno ridotto grado di libertà degli assi.
	V F

	C. Molti robot sono dotati di sensori ambientali. 
	V F

	D. Gli attuatori imprimono il movimento al manipolatore attraverso l’azionamento dei giunti.
	V F

	E. Nello spazio tridimensionale un corpo ha fino a 2 movimenti o gradi di libertà. 
	V F
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■
2. DISEGNA

Disegna un robot industriale indicando:

braccio; corpo; gomito; polso; spalla
 …/p. 5
	TABELLA DI VALUTAZIONE

	punti
	voto
	punti
	voto

	Da 55 a 60
	10
	Da 31 a 36
	6

	Da 49 a 54
	9
	Da 25 a 30
	5

	Da 43 a 48
	8
	Meno di 25
	4

	Da 37 a 42
	7
	
	


